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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft Magnet Motoren, beste-
hend aus einen oder mehreren Antriebsmodulen, wo-
bei die Motoren durch Permanentmagnete angetrie-
ben werden.

[0002] Sie sind geeignet fiir den stationdren Betrieb
sowie fur Fahrzeuge.

[0003] Es gibt recht viele Motoren fir stationaren
und beweglichen Betrieb. Bei den Verbrennungsmo-
toren entstehen oft schadliche Abgase, die Elektro-
motoren beziehen ihren Strom aus Anlagen, die mit
den bekannten Brennstoffen betrieben werden und
oft auch die Umwelt schadigen oder durch Anlagen,
die durch regenerative Energien betrieben werden.

[0004] Die bekannten Brennstoffe werden immer
knapper und dadurch auch teurer.

[0005] Diese Probleme werden gelést mit den in
den Schutzanspriichen aufgefiihrten Mermalen.

Ausfiihrungsbeispiel

[0006] Fig. 1 zeigt das Antriebsmodul 1 in der Sei-
tenansicht und in der Startposition, Eig, 2 zeigt die
Draufsicht des Antriebsmodul 1.

[0007] Die gleichpoligen Enden der Ringsegment-
magnete 4 und der Stabmagnete 3 liegen dicht bei-
einander und stofien sich ab. Wenn der Stabmagnet
3 so tief liegt, daf’ die Oberkannten beider Magnete 3
und 4 auf gleicher Héhe liegen, werden die Absto-
Rungskrafte der Magnete 3 und 4 so grof}, dal sich
das Antriebszahnrad 7 mit den Ringsegmentmagne-
ten 4 links herum wegdreht, da der Stabmagnet 3
durch seine Zwangsfihrung 5 nicht ausweichen
kann.

[0008] Hat das Ende des Ringsegmentmagneten 4
das Ende des Stabmagneten 3 passiert, wird der
Stabmagnet 3 wieder angehoben und erst herunter
gelassen, wenn die Startposition wieder erreicht wird.

[0009] Sind mehrere Ringsegmentmagnete 4 und
Stabmagnete 3 auf dem Antriebsmodul 1, so bleibt
der Stabmagnet 3 nur bis zum Erreichen des nachs-
ten Ringsegmenten 4 oben und geht dann wieder
nach unten, wenn er die gleiche Position (Startpositi-
on) des vorheringen Ringsegmenten 4 erreicht hat.
So wird durch die gleichen Abstande der Ringseg-
mentmagnete 4 erreicht, dal} jeweils nach jedem
Schritt zum nachsten Hingsegmentmagneten 4 alle
Magnete 3 und 4 wirksam werden und die Kraft ver-
vielfachen.

[0010] Diese Motoren kdénnen mechanisch, elek-
trisch oder mit Wasserstoff betrieben werden.
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[0011] Die getriebenen Zahnrader 8 haben einen
Freilauf.

Patentanspriiche

1. Magnet Motor, dadurch gekennzeichnet, dafy
mehrere gleiche oder ungleiche Permanentmagnete
s0 zueinander in Verbindung stehen, dal durch ge-
zielte Bewegungen kontunuierlich Arbeit verrichtet
wird durch ihre magnetischen Krafte.

2. Magnet Motor, nach Anspruch 1, dadurch ge-

kennzeichnet, dafl an einem Antriebsmodul (1) auf
einem Antriebszahnrad (7) ein oder mehrere Ring-
segmentmagnete (4) in gleichem Abstand kreisfor-
mig befestigt sind,
an deren Kreistangente sich fur jeden Ringsegment-
magnet (4) ein ein Stabmagnet (3) befindet,
wobei die zusammen kommenden Enden der Mag-
nete (3 u. 4) gleiche Polaritat aufweisen.
Hat das Antriebszahnrad (7) sich bis zum nachsten
Ringsegmentmagneten (4) weiter bewegt, werden
wieder alle Stabmagnete (3) gesenkt, ihre Kraft auf
die Ringsegmentmagnete (4) ausiben und die Kraft
vervielfachen.

3. Magnet Motor, nach den Ansprichen 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, dal der oder die Stabmag-
nete (3) Uber eine Fihrungsrolle (6) an der Halterung
far Stabmagnete (2) durch eine Zwangsfuhrung (5)
zu der jeweiligen Stellung der Ringsegmentmagnete
(4) die richtige Héhe einnehmen, sodaly sich die
Kraftlinien der Magnete (3 u. 4) Uberlagern und die
magnetischen Krafte wirksam werden.

Die Magnete (3 u. 4) werden so eingesetzt, dald ihre
Polaritat an gleichen Stellen gleich ist.

4. Magnet Motor, hach den Anspriichen 1-3, da-
durch gekennzeichnet, dal} eine oder mehrere Spu-
len auf dem Antriebsmodul (1) an geeigneten Stellen
befestigt werden
und mit einer Stromquelle verbunden sind,
und dber kleine Stromimpulse elektrisch erzeugte
Magnetfelder die Drehgeschwindigkeit der Antriebs-
zahnrader (7) erhdhen.

5. Magnet Motor, nach den Ansprlichen 1-4, da-
durch gekennzeichnet, dal® nach erforderlicher Leis-
tung mehrere Antriebsmodule (1) und oder verschie-
dene Gréfien der Antriebsmodule (1) die Kraft auf die
getriebenen Welle (9) beeinflussen.

6. Magnet Motor, nach den Ansprlichen 1-5, da-
durch gekennzeichnet, da Gber die angetriebene
Welle (9) Strom erzeugt wird.

7. Magnet Motor, nach den Anspriichen 1, 2 u. 6,
dadurch gekennzeichnet, dal} Gber den erzeugten
Strom eine Elektrolyse betrieben wird, in der Wasser
in Wasserstoff und Sauerstoff getrennt wird, wobei
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soviel Wasserstoff erzeugt wird, wie fir den jeweili-
gen Betrieb plus einer kleinen Reserve erforderlich
sind.

8. Magnet Motor, nach den Ansprlichen 1-7, da-
durch gekennzeichnet, dal} alle Bewegungen und
Stellungen der Magnete (3 u. 4), auch die Zwangs-
fuhrung (5), der richtige Zeitpunkt fir den Stromim-
puls und Starke fiir die Spulen, die Leistung des
Stroms sowie der Elektrolyse und andere benétigten
Bauteile elktronisch gesteuert werden.

Es folgt ein Blatt Zeichnungen
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Anhédngende Zeichnungen
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